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Girig Hucreleri

m Inverter Frenleme Direncleri

Motor Yolverme ve 1nverter kontrollii ac ve dc motorlarin istenilen stirede durmasini saglama amaci ile kullaniimaktadir.

Kontrol Direncleri Inverterin gicltine bagh olarak, kullanim yerine uygun istenilen 6zelliklerde imal edilmektedir.
Pano Isiticilari

Harmonik Filtre Direngleri
Akim Sinirlama Direncleri
RC Filtreler

REAKTORLER

Akim Sinirlama Reaktorleri
Notr Topraklama Reaktorleri
Sont Reaktorler

Harmonik Filtre Reaktorleri
Motor Yolverme Reaktorleri
Ark Firini Reaktorleri

DC Sok Bobinleri

Hat Reaktorleri

Test Laboratuarl Reaktorleri

TEST SISTEMLERI
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TEKNIK OZELLIKLER :

- SUREKLI GUC (W) : 50.....1000
motorun 120 saniyelik calisma peryodu igin:
- 6 SANIYELIK GUC : 20xSUREKLI GUC

- 12 SANIYELKK GUC  : 10xSUREKLI GUG
- 60 SANIYELIK GUC  : 2xSUREKLI GUG
- KISA SURELI GUG (kW) : 1...200 (ED=%5)

- GERILIM :1....1000 V

- iZOLASYON :3kVv 1 dk.

- REZISTANS (ohm) : Istenilen Degerde
- DIRENG MALZEMESI :Cr-Ni

- SOBUTMA : Dogal

- KORUMA DERECESI 11P 20
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INVERTER (MOTOR) FRENLEME DIRENCININ EKONOMIK
SECIMIiCIN TEMEL BILGILER

Elektrik motorlari bazi hallerde ¢evirdigi makine tarafindan jenerator gibi ¢alisip, sebekeyi besler. Boyle durumlarda motorun ¢abuk
durmasi veya normal hiza inmesi istenirse, hiz degistiricinin (inverterin) fren terminallerine uygun ohmik ve watt degerli direng
baglanarak, motor tarafindan uretilen enerji inverterde dogru akima cevrilip, frenleme direnci Gzerinden isiya dondsturalir. Tam
hizda ve tam yiikte donen bir motoru frenlemek igin gerekli frenleme direnci (dinamik fren) gucl, motor guiciine esit olmalidir. Ancak
cogu zaman frenleme sireleri birka¢ saniye mertebesinde oldugundan motor giiciinden daha kiguk gicli direncleri kisa sure asiri
yukleyerek frenlemek daha ekonomik olmaktadir.

UYARI 1: Frenleme igin kullanilacak direnclerin ohmik degeri inverter katalogunda belirtilenden kiciik olmamahidir. Zira inverter ve
direncg zarar gorebilir. Tavsiye edilenden daha blyiik ohmik degerli olursa frenleme suresi uzar. Frenleme suresini dénen kisimlarin
agirhg ve hizi belirler.

UYARI 2 : Frenleme suresinin tam olarak olarak bilinmedigi durumlarda ihtiyaten frenleme direncinin giici motor giciyle esit
secilmelidir.

ORNEK 1 : 100 kW'lik bir elektrik motoru bir yiikii 60 saniye yukari kaldirip 60 saniye dinamik frenle asagi indiriyorsa, bu sistemin
isletme faktorii %ED = 60 / (60+60) = %50. Yani bu frenleme direnci, vincin 120 saniyelik ¢alisma peryodu iginde 60 saniye isinip,
60 saniye soguyacaktir. Bdylece, 100 kW'lik bir motoru 60 saniyede frenleyecek direng 0,50 x 100 = 50 kW surekli, 60 saniye 100
kW glcte calismaya dayanikl olmasi yeterlidir.

ORNEK 2 : 100 kW!'ik bir elektrik motoru her 90 saniyede, 10 saniye calisip, 80 saniye frenleme yapiyorsa, fren siresi 60
saniyeden biyuk oldugundan devaml frenleme yapiliyor kabul edilir ve 100 kW'a sirekli dayanabilen bir frenleme direnci tercih
edilmelidir.

ORNEK 3 : 100 kW'lik bir elektrik motoru bir fani déndiirmekte ve motorun frekans sifirlandiktan sonra fan 6 saniyede dinamik frenle

durmaktadir. Motorun tekrar calismasi Tg = 54 saniye sonra ise motoru durduracak frenleme direnci daha kuctik segilebilir.
Asiri yik stresi T = 6 saniye
Asiri frenleme direnci guicli P = Pmotor X Ten / (TFD + Ts) =100 x 6 / (6+54) = 10 kW'lik bir diren¢ yeterlidir.

Bu direncin asiri yik ¢arpani AYC = (6+54) / 6 = 10 olup, 10 kW'lik diren¢ 10 x 10 = 100 kW'a 6 saniye dayanikli olmalidir.

Asiri Yuk Carpani/ Soguma Siiresi / Asiri Yik Siiresi arasindaki miinasebet asagidaki egriden de gorulebilir.
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